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Array tactil Normal

® Matriz de sensores.

® Imagen del contacto.

e Tipos:

Capacitivos
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Resistivos

= Unicamente puede medir fuerzas
normales
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Array tactil celdas de carga.

® Matriz de sensores

® Fuerzas en 3 direcciones x y z.

e Aplicacion: Pieles artificiales.
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‘6escrlpC|on de la solucion
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Amplificacion r PIC32
Filtrado
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Sensor Hall
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/ Distribucion de los sensores

Distancia al eje
Del iméan

Distancia al plano
del iman

Eje del iman sobre el circuncentro.
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Estrategia de medida

Precalculado
en una tabla
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Estrategia de medida

*Planos bidimensionales.

1. Precalculados mediante Matlab, teniendo
en cuenta:
Dimensiones del iman.
Posicion del plano.

2. Guardados en una matriz en memoria del
microcontrolador.

3. Aumentan el rendimiento.
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Microcontrolador

Tension Mensaje
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Pruebas temporales

N

Lectura 47.7 us

estabilizacion del 20 ms

filtro paso bajo

Busqueda 70.4 us
Lectura + Busqueda = 118 ps 8Khz

Lectura + Filtro + Busqueda = 20 ms —> 50Hz
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Conclusion y trabajos futuros

Sensor para la medida de fuerzas en tres Mejoras
dimensiones.

'y
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Pruebas. Diseno de sensor Hall.

«Comprobacion. Iman. Vs Bobinas.

*Funcionamiento correcto. Filtro.

Alimentacion robusta.
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