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Frecuencia muy baja Frecuencia muy baja ≤≤
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Equipo compacto y ligeroEquipo compacto y ligero
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Driver de disparo



 

Driver de Medio Puente IRS2181:Driver de Medio Puente IRS2181:


 

Driver lado alto y lado bajoDriver lado alto y lado bajo


 

Corriente mCorriente mááxima de salida 1.8Axima de salida 1.8A
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Alimentación del Control
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Filtro de salida
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Filtro Paso Bajo de 2Filtro Paso Bajo de 2ºº
 

Orden:Orden:
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Filtro LCFiltro LC
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ArmArmóónicos no deseadosnicos no deseados
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Resultados Experimentales
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Disparo y corriente por el MOSFETDisparo y corriente por el MOSFET
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Salida del convertidor DC/Salida del convertidor DC/DCDC
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SeSeññales de control Spwm unipolarales de control Spwm unipolar



 
Salida del Puente InversorSalida del Puente Inversor
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Salida del Filtro LCSalida del Filtro LC
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Conclusiones
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ConversiConversióón de energn de energíía ela elééctrica por medio de ctrica por medio de 
elementos electrelementos electróónicos de potencia.nicos de potencia.
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Salida de amplitud variable mediante una etapa Salida de amplitud variable mediante una etapa 
reguladora ajustable en DC.reguladora ajustable en DC.



 

Bajo contenido armBajo contenido armóónico mediante la eleccinico mediante la eleccióón del n del 
filtro LC.filtro LC.
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Desarrollo de mayores voltajes de salida mediante la Desarrollo de mayores voltajes de salida mediante la 
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