
Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ARANDELA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

O
5

O 15

1

PASIBOT

ARANDELA

10:1 0,001 kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: BALANCIN.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

75

R 10
O 10

O 5

5

R 10

2:1

PASIBOT

BALANCÍN

0,047 kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: BIELA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

0,083kg

PASIBOT

BIELA

150
R
10

O 10

5

75 75



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: CADERA EXTERIOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

18/07/09
Solid Edge ST375

R
20

R 20

O
3

R 20

20 92,5 90 22,5 3322 75

R 20
10

67

13
0

18
8

R
35

O 14

75

1108

R 20

3,5

8

3

22

CADERA EXTERIOR

PASIBOT

1:2 0,849 kg

23
0

10



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: CADERA INTERIOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

18/07/09
Solid Edge ST

R 30

R 50

R
78

4

10

O 20
O

22R 15

22
7,

6

A

DETALLE A
1,5:1

20
,7

R
5

R
5

7,
37

14
,9

R
5

17
3

R
9

64,2

3,8

R 60

10
4,3

57
18

88
,5

4,9

332,5

R 5

R
8

O 30

64
,2

O 4

0,515 kg1:1,4

O
4

O
5

PASIBOT

CADERA INTERIOR



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: CONTRAFÉMUR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

0,151kg

CONTRAFÉMUR

PASIBOT

1:1

270
R 1

0

O 10

5



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: CORREA 1.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

15/08/09
Solid Edge ST

137,1

R
46

R
49

R 11

R 14

A

A

CORTE A-A

15

3

PASIBOT

CORREA 1

1:1 0,026kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: CORREA 2.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

17/08/09
Solid Edge ST

196,57

R 16

R 19

R 47

R 50

A

A
CORTE A-A

15

3

PASIBOT

CORREA 2

0,033kg1:1



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

JaviDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: CORREDERA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

15/08/09
Solid Edge ST

23022

61,5

9

27

5
5

14

1,5

PASIBOT

CORREDERA

5:1 0,074kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: DESLIZADERA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

18/07/09
Solid Edge ST

4,5

1,5

24

5
4,8

14,2

DESLIZADERA

O 5

0,5

35

4:1 0,011 kg

PASIBOT



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: EJE CADERA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

14/08/09
Solid Edge ST

0,028kg

PASIBOT

EJE CADERA

1,5:1

O 10

5M

29
12

13
7



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: EJE CADERA 2.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

14/08/09
Solid Edge ST

0,006kg

13
7

29
12

PASIBOT

EJE CADERA 2

1,6:1

O 5

5M



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: EJE PRINCIPAL.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

14/08/09
Solid Edge ST

0,204kg

PASIBOT

EJE PRINCIPAL

O 20

R 1
,5

14

3

50

4,6

3M

8

8

15
3

16
3

35

5

56

3,1

1,2:1



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: EJE ROSCADO.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

15/08/09
Solid Edge ST

0,021kg

PASIBOT

EJE ROSCADO

13
7

O 5



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ENGANCHE EJE MOTOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

15/08/09
Solid Edge ST

PASIBOT

ENGANCHE EJE MOTOR

0,101kg

O 45

17O

34O

R 1
R 1

5
16 13

,1

2:1



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ENGRANAJE PRINCIPAL.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

23/08/09
Solid Edge ST

O
20

R 1,5

3,2

O 100

O
6

25
16

R
7

47,7

50

21

1,7
1,7

A
DETALLE A

4:1

2

PASIBOT

ENGRANAJE PRINCIPAL

2:1 0,337kg

R
47,2

148°



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ENGRANAJE PRIMARIO.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

A

A
CORTE A-A

3:1

O
6

R
12,5 2

11
2°

1

4 10 6 2
16

2 6 2

O 28O 17,3

O 17

O
18,5

O
7,5

O
10

3:1

PASIBOT

ENGRANAJE PRIMARIO

0,032 kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ENGRANAJE SECUNDARIO.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

18/07/09
Solid Edge ST

A

DETALLE A
2,5:1

2

O
10

O
63

O
65

215 1,5

1,5

17

O 35

R
16

1

PASIBOT

ENGRANAJE SECUNDARIO

1,5:1 0,458 kg

R 47,5

1 X 45°

112°



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ESTABILIZADOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

0,037kg

PASIBOT

ESTABILIZADOR

5

125
R 10

O 10

35 90

2:1

5M5M



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: FÉMUR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

11/08/09
Solid Edge ST

PASIBOT

FÉMUR

270

180 90

R 1
0

O
10

1:1 0,149kg

5



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: MANIVELA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

0,011kg

PASIBOT

MANIVELA

5

30

R 10

O
10

4:1

5M



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: PERONÉ.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

11/08/09
Solid Edge ST

540
R 10

O 10

PASIBOT

PERONÉ

1:2 0,297 kg

5



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: PIE DERECHO.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

20 150 20

5 10

25

12
,5

R 12,5
62,36 37,64

O 4,92

25

11
,57

28
,43

66
,54

12
0

O 5

R 10

R 1
0

10

130

PASIBOT

PIE DERECHO

1:1 0,235 kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: PIE IZQUIERDO.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

5 10

35
,1

12
,5

R 12,5
O 4,9

62,3637,64

R 10

108,
61

31
,39

69
,8

4

12
0

130

20 20
190

25

O
5

R 10

1:1 0,235 kg

PIE IZQUIERDO

PASIBOT



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: PIEZA MOTOR 1.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

18/07/09
Solid Edge ST

O 45

O
152

O
5

A DETALLE A

1,5
5

7,
93

PASIBOT

R
3,5

1:1,25 0,144 kg

PIEZA MOTOR 1



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

JaviDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: PIEZA MOTOR 2.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

18/07/09
Solid Edge ST

O
152

R
66

R 8

O
5

1,5

13
,5 21
,5

R 5,54

R
6,2

R
6,39

45°

PASIBOT

PIEZA MOTOR 2

1:1 0,975



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: RODAMIENTO EJE PRINCIPAL.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

O 14

O 22

6

PASIBOT

RODAMIENTO EJE PRINCIPAL

5:1 0,011kg



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: RODAMIENTO.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

11/08/09
Solid Edge ST

PASIBOT

ARANDELA

10:1 0,002kg

O 5

O 10

5



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: RODILLA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

90
R 10

PASIBOT

RODILLA

2:1 0,057kg

5

5M



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ROSCA MOTOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

14/08/09
Solid Edge ST

0,002kg

PASIBOT

ROSCA MOTOR

10:1

O 4,13

O
8,7

10,1

4

5,03

60
°

44°

8,
7

8,7
2,
7



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: ROSCA MOTOR 2.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

14/08/09
Solid Edge ST

0,003kg

PASIBOT

ROSCA MOTOR 2

7:1

10O

1 7

5M

60°

10,1

5

46°



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: SEPARADOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

PASIBOT

SEPARADOR

5:1 0,006kg

5

O 20

O 10



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: SEPARADOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

O 23

R 10

1,9
1,9

7

17
,7

5,5
19
,5

8

8,3

11
,7

O
3

O 5

SEPARADOR

PASIBOT



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: TENDÓN INFERIOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

0,102kg

5

180
R
10

O 10

PASIBOT

TENDÓN INFERIOR

1,5:1



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: TENDÓN SUPERIOR.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

12/08/09
Solid Edge ST

0,053kg

PASIBOT

TENDÓN SUPERIOR

1,5:1

180
R 10

5

5M



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: TIBIA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

11/08/09
Solid Edge ST

540
R 10

O 10

180 360

PASIBOT

TIBIA

1:2 0,297kg

5



Revisiones

Rev Descripción Fecha Aprobado

J. PérezDibujado

Comprobado

Aprobado 1

Aprobado 2

Salvo indicación contraria
cotas en milímetros
ángulos en grados

tolerancias ±0,5 y ±1º

Nombre Fecha

Siemens PLM Software

Título

A3
Plano Rev

Archivo: TORNILLERÍA.dft

Escala Peso Hoja 1 de 1

19/07/09
Solid Edge ST

TORNILLO M5 X 16
TORNILLO M5 X 21

TORNILLO M 5 X 27

TORNILLO M5 X 38

TORNILLERÍA

16

O 10

5M

5

O 10

5M

21
5

O 10

5M

27
5

O 10

5M

38

5

PASIBOT

TORNILLERÍA
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